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 Мақолада пахтачиликда чигит экиш ва ғўза қатор 

ораларига ишлов бериш жараёнларида олти қаторли 

агрегатлар таркибидаги тўрт ғилдиракли  

универсал-чопиқ  тракторининг манёврчанлик 

сифатларини тадқиқ этиш мақсадида унинг дала 

боши охирида мақбул бурилиш турини танлашга 

доир тадқиқот натижалари келтирилган. 
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Кириш. Далачилик ишларидаги агрегат йўлининг кўп қисмини қайрилиш учун 

бурилишлар ташкил этади. Пайкал қанчалик калта бўлса, қайрилиш ва бурилиш 

йўлларининг улуши шунча кўп бўлади. Бурилишлар агрегат умумий йўлининг кўпи 

билан 12 фоизни ташкил этиши лозим. Бу ҳол машина-трактор агрегат(МТА)лар иш 

унумини камайишига олиб келади [1], [2].  

Мавзуга оид адабиётларларнинг таҳлили. Бажариладиган иш тури ва дала 

участкасининг шаклига қараб МТАлар кўпгина ҳолатларда қайрилиб олиш учун  180 

ва 90 ёки ихтиёрий бурчакка сиртмоқсиз, сиртмоқсимон ва орқага юриб 

бурилишларни амалга оширади. МТАнинг ҳар хил қайрилиб олишида бурилиш 

турларини амалга ошириш бўйича таҳлиллар қуйидагича хулосаларни чиқаришга 

имкон беради: сиртмоқсимон бурилишлар йўлни узайтиради, бурилиш жойининг 

кенглигини ҳам анча оширади (бу айниқса саккизсимон, қўшалоқ сиртмоқсимон ёки ён 

томондан чиқадиган бурилишларга тааллуқлидир); кенг бурилиш майдонининг талаб 

этилишига, олдинга ва орқага ва аксинча трактор юриши учун қўшимча икки  марта 

тўхташи натижасида бурилиш вақти tб нинг ортишига қарамасдан орқага юриб 

сиртмоқли бурилиш ўрнатма агрегатларда қўлланилмоқда [4], [5], [6], [7], [8], [9], [10], 

[11]. 

Шундай қилиб, далачилик ишларида МТАнинг фақат сиртмоқсиз – айлана бўйлаб, 

тўғри йўлли ва бурчак ясаб бурилиши афзалроқдир. Агротехника ва хавфсизлик 
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техникаси шартларидан келиб чиққанда, МТАнинг очиқ сиртмоқсимон бурилишидан 

фойдаланиш лозим [2], [3], [4], [5]. 

Тадқиқот методологияси. Даланинг боши ва охирида агрегатларнинг қайрилиб 

олиши учун бурилишларни амалга ошириши қуйидаги кинематик параметрларга 

боғлиқ (1-4-расмлар): Еб – агрегатнинг четки нуқтаси бўйича қайрилиш майдонининг 

эни, m; lб – агрегат қайрилиб олиш йўлининг узунлиги, m; Rн – тракторнинг номинал 

қайрилиб олиш радиуси, m; RТ –йўналтирувчи олдинги ташқи ғилдираги бўйича 

бурилиш радиуси, m; lт.ғ.и. – ташқи ғилдирак изи чегараси бўйича қайрилиш 

майдонининг эни, m; dк – агрегатнинг кинематик кенглиги, агрегатнинг ўртасидан 

ўтказилган бўйлама ўқдан узоқлашган энг четки нуқтасигача бўлган масофа (бўйлама 

ўқдан 
ч

к
d  чапга ва 

ў

к
d  ўнг томон билан фарқланади), m; lа.к.– тракторнинг орқа ўқидан 

унга агрегатланган қишлоқ хўжалик машинасининг энг четки нуқтасигача бўлган 

масофа, m; Хб – агрегатнинг назорат чизиғи бўйлаб бурилиш майдонига кириши ва 

ундан чиқиши орасидаги масофа (маркёр изидан агрегат марказигача бўлган масофа), 

m; Уб – қайрилиб олиш ординатасининг максимал қиймати, m; еч – агрегат чиқиш 

йўлининг узунлиги, m; К– Нч–Нч  – назорат чизиғидан бурилишни амалга ошириш 

жойигача бўлган масофа, m; Sп–тракторнинг олдинги кўпригидан қайрилиш 

майдонини четигача бўлган масофа, m; L – тракторнинг бўйлама базаси, m; В2 – 

тракторнинг орқа ғилдираклари орасидаги масофа (колея), m; Ви – агрегатнинг қамров 

кенглиги, m. 

Кенг қамровли МТАнинг дала боши ва охирида қайрилишини назарий жиҳатдан 

тадқиқ этиш учун чопиқ тракторини орқа етакчи ички ғилдирагини тормозланмаган 

ва тормозланган ҳолда комбинациялашган очиқ сиртмоқли (I), сиртмоқсиз ярим 

айлана бўйича (II), сиртмоқсимон орқага калта йўлли (III) ва орқага узун йўлли (IV) 

қайрилиш турларини кўриб чиқамиз (1-4-расмлар). 

1-4-расмларда келтирилган схемаларга асосан олти қаторли МТА учун Ви, Хб, Уб, Rн, 

lб, RТ, lт.ғ.и., dк, ва Еб ларни аниқлаш ифодалари: 

I-бурилиш тури учун (1-расм): 

 

1-расм. 

Комбинациялашган 

очиқ сиртмоқли 
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II-бурилиш тури учун (2-расм): 

 

2-расм. 

Сиртмоқсиз ярим 

айлана бўйича 

ки
bB 6 ;   кб

bX 6 ;   КRУ
нб
 ;   кн

b,R 53 ;   нб
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SLУеd  ;   кбб
dУЕ  . 

III-бурилиш тури учун (3-расм): 
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3-расм. 

Сиртмоқсимон 

орқага калта 

йўлли 
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IV-бурилиш тури учун (4-расм): 

 

4-расм. 

Сиртмоқсимон 

орқага узун 

йўлли 
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. 

Таҳлил ва натижалар. Тўрт ғилдиракли трактор ва кенг қамровли машинадан 

иборат агрегатларнинг техник тавсифлари ва улар бўйича ўтказилган синов 
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натижалари бўйича ҳисоб-китоб ишларида қабул қиламиз: L=2,475 m, В2=1,800 m, 

Ви=5,400 m, bқ=0,9 m, еч=1,045 m, lа.к=2,760 m, Sп=1,500 m, К=3,600 m (1-расм), К=2,700 m 

(2-расм), К=1,100 m (3-расм). Ҳисоб-китоб натижалари 1-жадвалда келтирилган. 

1-жадвал. Кенг қамровли чопиқ агрегатининг турли хил бурилиш турларини 

баҳолаш 

№ 
Кўрсаткичларнинг номланиши ва 

белгиланиши 

Бир-

лиги 

Бурилиш турлари бўйича 

кўрсаткичларнинг 

қиймати: 

I II III IV 

1 МТАнинг қамров кенглиги, Ви m 5,40 5,40 5,40 5,40 

2 Агрегатнинг назорат чизиғи бўйлаб 

бурилиш майдонига кириши ва ундан 

чиқиши орасидаги масофа, Хб 

 

 

m 5,40 5,40 5,40 5,40 

3 Қайрилиб олиш ординатаси, Уб m 3,52 0,45 2,05 3,50 

4 Тракторнинг номинал бурилиш 

радиуси, Rн 

 

m 

 

3,15 

 

3,15 

 

3,15 

 

3,35 

5 Агрегатни қайрилиб олиш йўлининг 

узунлиги, lб 

 

m 20,18 15,30 16,70 24,71 

6 Йўналтирувчи олдинги ташқи ғилди-

раги бўйича бурилиш радиуси, RТ 

 

m 

 

4,75 

 

4,75 

 

4,73 

 

4,91 

7 Ташқи ғилдирак изи чегараси бўйича 

қайрилиш майдонининг эни, lт.ғ.и. 

 

m 5,12 2,05 3,63 5,05 

8 Агрегатнинг ўртасидан ўтказилган 

бўйлама чизиғидан узоқлашган энг 

четки нуқтасигача бўлган масофа, dк 

 

 

m 

 

 

3,32 

 

 

4,57 

 

 

2,70 

 

 

2,70 

9 Агрегатни четки нуқтаси бўйича 

қайрилиш майдонининг эни, Еб 

 

m 6,84 5,02 4,75 6,20 

 

Хулоса ва таклифлар. 1-4-расмлар ва 1-жадвалдан трактор ва кенг қамровли 

машинадан иборат МТАнинг II ва III бурилиш турларида мақбул бурилаолишини 

кўришимиз мумкин. II ва III бурилиш турларида агрегатнинг четки нуқтаси бўйича 

қайрилиш майдонининг эни 5,02 ва 4,75 m ва агрегатни қайрилиб олиш йўлининг 

узунлиги эса 15,30 ва 16,70 m ни ташкил этади. 

Бундан ташқари ўртача 450 m узунликда бўлган 1 ha чигит экилган майдонда уч 

ғилдиракли (3К2) трактор базасидаги 4 қаторли агрегат ва тўрт ғилдиракли (4К2 ва 

4К4) тракторлар базасидаги 6 қаторли агрегатларни даладан ўтишлар сони мос 

равишда 6 ва 4 тани ташкил этади. Бундан келиб чиқадики, Тўрт ғилдиракли 

тракторлар базасидаги 6 қаторли агрегат, уч ғилдиракли трактор базасидаги 4 

қаторли агрегатга нисбатан даладан ўтишлар сони камлиги ҳисобига тупроқларни кам 

зичлайди ҳамда иш унумини оширади. 
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