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kostruktiv parametrlari bilan o‘zaro bog'liqligi nazariy

Rotatsion, - pichoglar, - tuproq, tadqiqotlar asosida izohlangan.

kinematik rejim, ish organ,
ko‘milgan tok uyumi, radius.

Kirish. So‘ngi yillarda qishloq xofjalik ishlab chiqarishida tuproqqa ishlov berishda
rotatsion tipdagi ish organlar keng ko‘lamda qo‘llanilib kelinmoqda. Buning asosiy sababi,
rotatsion ish organlsr texnologik jarayonda unga qo‘yiilgan agrotexnik talablarning samarali
bajarilayotganligi bilan izohlanadi. Tadqiqotchilar tomonidan olib borilayotgan tadqiqotlar va
xo'jalik sinovlari natijalarida bu yagqol namoyon bo‘lmoqda.

Ko‘milgan tok tuplarini ochishda qo‘llaniladigan rotatsion ish organ ish jarayonida
ko‘milgan tok uyumiga nisbatan a=150..200 giyalik bilan o‘rnatilgan holda qo‘llaniladi. Ish
organ agrotexnik tadbirni amalga oshirishda bir nechata konstruktiv parametrlar
o‘zgarishining o‘zaro bog‘liglikdagi ta’siri bilan xarakterlanadi[1, 2, 3, 4].

Tadqiqot ob’ekti va metodlari. Tuproqqa ishlov beruvchi rotatsion ish organlarning
faolligini belgilovchi asosiy omillardan biri uning kinematik rejimi A hisoblanadi, u quyidagi
ifoda bilan aniqglanadi [5, 6, 7, 8].

Vo (1
Buyerda w- rotorning burchak tezligi
R- rotorning tashqi aylanish radiusi
Vii- agregatning ilgarilanma tezligi
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1-rasm. Rotatsion ishchi organ ish jarayonining texnologik sxemasi.

1-  kurakcha yoki pichogning harakat traektoriyasi,
2-  tuproq bilan ilashuvchi qozigchaning harakat traektoriyasi.

Ko‘milgan tok tuplarini ochishda biz tanlangan texnologik sxemada agrotexnik tadbirni
amalga oshiruvchi rotatsion ish organning (1-rasm) harakatlanishi yuritma vazifasini
bajaruvchi tuproqqa ilashuvchi pichogning tuproq bilan o‘zaro ta’siri natijasida yuzaga keladi.
Shu o‘rinda ish organ burchak tezligi w quyidagi ifoda bilan belgilanadi.
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Bu erda r- tuproqqa ilashuvchi pichoqlar o‘rnatilgan aylana radiusi

Kt tabiiy agrofon (tuprogq, kesak, tosh, o‘simlik qoldiglari) ta’siridagi to‘xtalishlar.

Olib borilgan tadqiqotlardan aniqlanishicha K:=0,70...0,95 ga teng. K: ning qiymatini
hisoblashlarda K:= 0,90 deb gabul gilamiz [9].

Yuqoridagi w ning ifodalanishini e’tiborga olib rotatsion ish organning kinematik ish
rejimi quyidagiga teng bo‘ladi.

2 K (V.. /1) _RK,
Voo T 3)
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Kinematik rejim A giymati bir tomondan ish organning konstruktiv xususiyatlaridan,
aynan r bilan chegaralanadi. Boshqa tomondan qo‘yilgan agrotexnik talablarni ko‘milgan tok
tuplarini etarli darajada ochilishi bilan belgilanadi.

Keltirilgan bog‘liqlikdan}b - f(r) ko‘rinadiki, tuproqqga ilashuvchi pichoqglar joylashgan
aylana radiusining kattalashuvi bilan kinematik rejim A qiymati kamayib borishi kuzatiladi (2-
rasm). Bu shu bilan izohlanadiki, tuproqqa ilashuvchi pichoglar o‘rnatilgan aylana
radiusining kattalashuvi bilan r va R radiuslar orasidagi farq qisqarib boradi. Bu bilan ish
organning tuproqgni suruvchi pichoqlarining faol maydonining kamayishi kuzatiladi.

Olib borilga nazariy va eksperimental tadqiqotlar asosida ko‘milgan tok tuplarini
ochishda rotatsion ish organning tashqi diametri 740-800 mm, oralig‘ida bo'lib, A=1(r)

kattaligi 1,8 dan oshmasligi kerak (aks holda r- radiusning gqiymati chegaralanganligi tufayli
texnologik jarayon amalga oshmaydi) [3].
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2-rasm. Ish organ harakatlanishida kinematik rejim (A) ning tuproqqa ilashuvchi
pichoglarning joylashish doirasi radiusi (r) ga bog'ligligi.

Tuproq bilan ilashish jarayonida A ning qiymati kattaligi ish organning tuproqni
suruvchi pichoqglarining absolyut tezligi Vi kattaligi bilan chegaralanadi A= (‘9'< )

Shu o‘rinda}b - 1:(lgk)ni asoslash uchun kurakchaning absolyut tezligi qiymatini grafik-
analitik hisoblash kerak bo‘ladi.

Xulosa

Olib borilgan nazariy tadqiqotlar asosida quyidagilarni xulosa gilish mumkin bo‘ladi.
1.  Rotatsion ish organni ko‘milgan tok tuplarini ochishda tuprogni qator orasiga intensiv
surish, hamda himoya zonasidagi tuprogni yumshatish uchun rotatsion ish organ ko‘milgan
tok uyumiga nisbatan a=159...200 burchak ostida o‘rnatilishi kerak.

Rotatsion ish organning faol ish jarayonini ta’'minlash uchun kinematik ish rejimi
qiymati A = 1,6...1,8 oralig‘ida o‘zgarashi kerak bo‘ladi.
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