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' Toshkent irrigatsiya va qishloq xo0’jaligini mexanizatsiyalash muhandislari instituti Buxoro filiali
“Qishloq va suv xo0’jaligida energiya ta’minoti” kafedrasi assistenti

2 Toshkent irrigatsiya va qishloq xo’jaligini mexanizatsiyalash muhandislari instituti Buxoro filiali
Qishloq va suv xo’jaligida energiya ta’minoti ta’lim yo’nalishi 2 bosqich talabasi

3 Toshkent irrigatsiya va qishloq xo’jaligini mexanizatsiyalash muhandislari instituti Buxoro filiali
Qishloq va suv xo’jaligida energiya ta’minoti ta’lim yo’nalishi

* Toshkent irrigatsiya va gishloq xo’jaligini mexanizatsiyalash muhandislari instituti Buxoro filiali
Qishloq va suv xo’jaligida energiya ta’minoti ta’lim yo’nalishi 1 bosqich talabasi

MAQOLA TARIXI ANNOTATSIYA
Qabul gilindi: 17-aprel 2021 Bu maqolada biz asinxron elektr matorlarini quvvat
Ma’qullandi: 21-aprel 2021 . L. i . . . .
Chop etildi: 23-aprel 2021 isroflarini  hisoblash va ularni tejash usullari hagida
KALIT SO’ZLAR ma’lumotlar berilgan yani reaktiv quvvatni kompensatsiya
Divigatel, mator, qilish.
reaktiv, to’g’irlagich,
koeffisent.

Reaktiv  giymatni  kompyensasiya
gilish va COS@ ni oshirish hamma ishlab

chiqgarish sohalari uchun ham muhimdir.
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Quvvat  koeffisiyentining  past  bo lishi
quyidagi sanab o tilgan sabablarga
bog liqdir:

1. Asinxron motorlarni  quvvat

bo'yicha hamda ishlash sharoitini noto'g'ri
tanlash. Faza rotorli asinxron motorlarning
induktiv garshiligi sochilishining yuqoriligi
sababli COS¢®  qiymati rotori gisqa
tutashtirilgan asinxron motorlarnikiga
nisbatan past bo’ladi. Yopiqg konstruksiyali
motorlarda  sovush  sharoitlari  ochiqg
konstruksiyali motorlarnikiga nisbatan
pastrog bo'ladi. Turi va quvvati bir xil
bo lgan motorlar ichida gaysi birining tezligi
yugori bo’lsa shuning COS® giymati yuqori
bo"ladi.

2. Ishlab chigarish mexanizmlari va
ularning elektr jihozlari vaqt

bo'yicha to'lig bo'Imagan va notekis
yuklanganligi sabab bo"ladi.

3. Elektr motor va
transformatorlarning yuklanishsiz ishlashi.

4. Quvvati yugori bo'lgan elektr
va transformatorlarni quvvati kam
ishlab  chigarish  qurilmalarida

motor
bo lgan
gollash.

5. Elektr motorlarni nominal
quvvatidan yuqori quvvatda ishlatish magnit
ogimi sochilishini ko paytiradi va natijada
COS@ pasayadi.

6. Ishdan
ta’mirlangan elektr jihozlari
masalan, rotor po’lati tunukalarini zich
sigmaslik, tator chulg'ami o'ramlari soni
birlamchi sonidan kam bo’lishi va h.k.
uulg amlar sonining 10% ga kamayishi motor

chiggan yoki yomon

ishlatilishi:
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salt yurishini 25% ga shiradi va bu esa

quvvat koeffisiyentini 6 - 8% ga
kamayishiga olib keladi. Rotor poati
o’lcmining 10 mmga farq gilishi COS® ning
15 — 30% kamayishiga olib keladi.

7. Tushlikda, kechki  smenada,
quvvati  yugori bo"gan ashinalarning uzoq
vaqt o hirib qo’yilgan vaqida hamda kichik
uklanishli ~ rejimda ishlayotgan paytda
tarmoqdagi kuchlanishning bir necha voltga
oshishi induktiv istye’molchi magnitlovchi
tokining oshishiga olib keladi va natijada
COS@ ning pasayishiga sabab bo adi.
Payvandlovchi apparatlar kabi induktivligi
yuqori bo'lgan elektr istye’molchilarning
reaktiv quvvat kompensatorlarisiz ishlatilishi
sabab bo adi.

8. To'grilagichli  qurilmalarning
bo’lishi va to'yinish rejimiga yaqin rejimda
ishlayotgan  ferromagnit o zakli  elektr
istye’molchilarning bolishi natijasida
tarmoqdagi  kuchlanishning sinusoidalligi
buziladi. Asinxron motor va
transformatorlarda nosinusoidal kuchlanish
ta’sirida qo'shimcha quvvat pasayishi paydo

bo'ladi va bu izolyasiyaning ishlash
muddatini kamaytiradi.
Ky =cosg K, (11)

bu yerda COSg, — birinchi

garmonikaning quvvat koeffisiyenti,

K, = ]
n— \/ﬁ — tuzatish koeffisiyenti,
i

i — garmonik tashkil etuvchining
tartib soni.
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1 — rasm. Asinxron elyektr motor quvvat koeffisiyentining (a), elektr motor 7z, ishchi mashina

M. Yuritma n, FIK larining (b) yuklanish koeffisiyentiga bogliglik grafiklari

Qurilma umumiy quvvat
kamayishi quyidagi
bilan aniglanadi:

Sanoat korxonalarida ishlatilayotgan
quvvat koefisiyenti 0,2 — 0,5 (payvandlash
qurilmalari, kranlar, ekskavatorlar) dan 0,7 —
0,8 (ventilyatorlar, betonaralashtirgichlar,
konveyerlar) gacha bo’lgan, shu bilan bir
gatorda quvvat koeffigiyenti birga yaqin
bo’lgan va sig imli yuklanishli (sinxron
motorli kompressor va nasoslar) elektr
istye’molchilar bo'lishi mumkin. Vaxolanki
elektr qurilmalarni ekspluatasiya qilish
goidalariga ko'ra tarmogning quvvat
koeffisiyenti giymati 0,92 - 0,95 bo’lishi
talab etiladi.

Quvvat koeffisiyentini oshirish va
elektr jihozlardagi quvvat isrofini
kamaytirish magsadida quyidagi tadbirlar
ko riladi:

Motori qisqa tutashtirilgan asinxron
motorlarni  tanlash hamda imkoni va
sharoitiga garab sovushi oson kechuvchi
ochiqg konstruksiyali motorlarni qollash.

2. Ishchi mexanizimi elektr jihozlarini tolig
yuklatish va ishlab chiqgarish davomida bir

foizining
formula
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tekis tagsimlanishiga erishish. 2.2 — rasmda
motorning COS® va FIK, ishchi mexanizim

va yuritmaning FIK larining yuklanish

koeffisiyenti Ky, ga bog’lig ravishda
0 zgarishi keltirilgan.

Igtisod qilingan elektr energiyani
hisoblash uchun elektr
energiyaning avval solishtirma giymatini
hisoblaymiz:

1 a(l-
QCQ — K_yu + ( 77M)

UM*Kyu KT
(1.2)
bu yerda 77,, — ishchi mexanizmning to'liq
yuklanganligidagi FIK; Ky, — yuklanish
koeffisiyenti; Ky — ishchi mexanizmning
ishlatilish ~ koeffisiyenti; o =0,7-0,9—
ishchi mexanizmning turi va
konstruksiyasiga bog liq bo lgan

koeffisiyent.
Ky« va Ky koeffisiyentlar quyidagi
formulalar yordamida aniglanadi:
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Ishchi mexanizmi yuklanishini

P t,,
Kyu :P_’KT e+ oshirish natijasida energiyadan qilinadigan
, iqgtisodni hisoblash uchun 2.3 — rasmdagi

grafiklardan hamda B=3,13,
s — mexanizm

koeffisiyentini hisobga olgan holda har
soatda elektr energiyadan gilinadigan iqtisod
quyidagi formula bilan hisoblanadi:

(1.3)

bu yerda Py — motorning nominal quvvati,
Ishchi mexanizmning maksimal ish

rejimi uchun t, = 0 va Ky = 1, Ky, = 1

bo lgani uchun elektr energiyaning

solishtirma giymati eng minimal bo"ladi: AD = (ﬂl - ﬁg)*9o,

(1.5)
1+a(l-
2, = [ ( UM)] bu yerda [y, , —yuklanish oshirguncha va
T . oshirilgandan so'ng elektr
1.4 energiya solishtirma giymatining nisbiy
(1.4)

o0 zgarish koeffisiyentlari.
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